POWTARZALNY SCHEMAT OZNAKOWANIA
| ZABEZPIECZENIA ROBOT

ROBOTY LINIOWE: POBOCZA, ROBOTY BRUKARSKIE
O0BSZAR ZABUDOWANY

DZIALKA ROBOCZA Dt. MAX. 500,00MB

B-42
U-3d
60,00m przed
zapora, U-20b

100,00m przed
zapora, U-20b

0,00m za tablica,

JEZDNIA PO WYGRODZENIU MIN. SZEROKOSCI: 4,50M
ISTN. NAW. ZMIENNEJ SZER.: 5,00 - 5,20M
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UWAGI

PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
1 oznakowanie pionowe oraz urzadzenia b.r.d. przestawiac sukcesywnie w zaleznosci od postepu robot

2. wpr. zypadku duzego natezenia ruchu (szczegdlnie w godzinach porannych oraz popotudniowych) Nazwa opracowania: Projekt czasowej organizacji ruchu na czas remontu (modernizacjil drogi gminnej nr 107064L
nalezy wprowadzic reczne kierowanie ruchem przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia w m. Kreznica Jara

- sygnalisci wyposazeni w radioodbiorniki w celu ptynnego kierowania ruchem
3 swiatta ostrzegawcze U-35 stosowac w czasie niekorzystnych warunkdw atmosferycznych (zmierzch, pétmrok) Nazwa rysunku: SCHEMAT OZNAKOWANIA ROBOT - POBOCZA, ROBOTY BRUKARSKIE - ETAP 1, 3 Rys.mr 4
OBSZAR ZABUDOWANY )

4 w przypadku realizacji robét w bliskim sasiedztwie ze skrzyzowaniami drég, nie stosowac znakow B-42,

5. na drogach podporzadkowanych dodatkowo zastosowac znaki ostrzegawcze A-14 Inwestor G Nisdhehics Dida
24=220 Niedrzwica Duza, ul. Lubelska 30

* oznakowanie pionowe oraz urzadzenia b.r.d. dostosowac odpowiednio do strony zajetego pasa ruchu, odpowiednio:
- przy zajeciu prawej strony jezdni: w miejsce A—-12c zastosowac znak A-12b, od strony najazdu zastosowac tablice U-3d Opracowanie: ‘ Dawid Gierak
- Rzeczyca Ziemiariska 281B
23-230 Trzydnik Duzy
N2 REGON 362716896, NIP 7151785215




